AQANZ

PoWERED BY /A

ANALIZA VCA
Podrecznik
instalatora

0000000



Podrecznik instalatora — ANALIZA VCA

Spis tresci

O] o1 (U= T =T o =Y YU PP 3
2. Zaawansowana KONTIGUIAC)a ....iicuiiiieciiie et e e et e e et e e e e et te e e e e abe e e s enbeeeeenareeas 4
3. Aplikacja wyszukujgca urzgdzenia VCA - Admin TOOL.......ccoociiiiiiiiiie et 4
4. AKEUALIZACTA FITMWAIE cneiiieeciiee ettt ettt e e ettt e e e e e tae e e e ebteeessabteeeseabaeeaesnssaeeesastasasssreeaesnnes 5
5. Ustawienia strumieni dla kamer GANZ Powered by VCA.........coovviiiiiiiciie et sveee e 5
6. Ograniczenia pod wzgledem wydajnosci urzadzen i skutecznosci VCA. WAZNE! .........cccovvvevverenennnns 6
A R Lol o Lol =Y PPN 7
8. Silnik VCA — UrUChOMIENIE | OPCIB..uuieiiciiieicciiie ettt ettt e e e tee e e eree e e e eabee e e e eabe e e e eentaeeeennreeas 8
9. Strefy, linie i liczniki - podstawowe fUNKC]E .....ooiiiiiiiiiic e e 9
10. Uruchomienie silnika powiadomien i wysytanie MD (Detekcja Ruchu) z dowolnej funkcji VCA .... 11
11. Wypalanie informacji z VCA na obrazie wWideo z Kamery .......occcveiiiiiieiiciiiee e 12
12. Ustawienia anty-sabotazu KAmMEIY .......oocuiii oottt et e e e e aee e et e e e e areeas 13
13. Ustawienia Wykrywania Zmiany SCENY ........cooiiuiiiieiiiee ettt et e e iaee e e earee e e e abee e e e asaee s enreeas 14
14. Instalacja kamer i kKalibracja 3D VCA ...ttt e ee s e e e e s abee e e s areeas 15
15. Dostosowywanie KlasyfikatorOW .........ciiiiiiiiiiiieecce e 17
16. Zaawansowane UStaWIeNia VICA . ... ..iii ittt ettt e st e s e e s s e e s s b e e s e nreeeseanenas 18
17. Typy dostepnych regut funkcji i filtrOW VCA........ooo e e 20

©2019. CBC Poland Sp. z 0.0. Wszystkie prawa zastrzezone.



Podrecznik instalatora — ANALIZA VCA

Instrukcja obstugi systemu VCA (Video Content Analysis — Analizy Zawartosci Wideo).

Ponizej opisano w jaki sposdb nalezy skonfigurowac i skalibrowac analize wideo w celu wykrycia zagdanych zdarzen,
minimalizujgc fatszywe alarmy w urzadzeniach:

= Kamery oraz mostki serii GANZ Powered by VCA;
= Oprogramowanie GANZ CORTROL VMS.

1. Obstuga interfejsu

Interfejs aplikacji Ganz CORTROL Client zostat dostosowany do pracy z ekranami dotykowymi. Z tego wzgledu,
wszystkimi kontrolkami steruje sie za pomoca lewego przycisku myszy (klikniecie, przeciggniecie i upuszczenie) oraz
kétka myszy (powiekszenie, pomniejszenie). Wykorzystanie prawego przycisku myszy zostato catkowicie
wyeliminowane.

Pierwsze uruchomienie:

v' Pobierz narzedzie IP Admin Tool ze strony http://cbcpoland.pl, nastepnie je zainstaluj.

v"Jezeli nie znasz adreséw IP urzadzerh GANZ VCA, uruchom aplikacje IP Admin Tool aby wyszukaé je w sieci LAN.
Informacja o sposobie uzycia oraz dziataniu aplikacji - Rozdziat 3.

v' Zaloguj sie do urzadzenia korzystajacych z domysinych danych dostepowych:

» Uzytkownik: root
> Hasto: pass

Po pierwszym, poprawnym, zalogowaniu do urzadzenia, mozliwe jest utworzenie wtasnych uzytkownikéw oraz
haset.

v' Aby dowiedzie¢ sie, jak poruszac sie po interfejsie WWW, skorzystaj z instrukcji dla konkretnego urzadzenia.

v' Sprawdyz, czy oprogramowanie urzadzenia (Firmware) jest aktualne, a w razie potrzeby uaktualnij je za
pomocg interfejsu WWW. Sprawdz aktualizacje oprogramowania pod adresem http://cbcpoland.pl - Rozdziat 4.

v" Skonfiguruj ustawienia Sieci i Czasu, korzystajac z interfejsu WWW > Ustawienia Systemu.
v Skonfiguruj ustawienia Strumieni zgodnie z ograniczeniami. Wazne! Rozdziat 6.

v" Urzadzenie powinno mie¢ wstepnie wgrang fabryczng licencje ,Presence”. Jeéli jednak wymagany jest inny lub
niestandardowy zestaw funkcji, sprawdz dostepne licencje u dostawcy - Rozdziat 7.

v" Uruchom i skonfiguruj wstepnie silnik VCA w urzadzeniu - Rozdziat 8.
v" Utworz strefy lub linie i przypisz im odpowiednie funkcje VCA - Rozdziat 9.

v" Uruchom i skonfiguruj silnik powiadomien do wysytania zdarzen Detekcji Ruchu z dowolnej funkcji VCA -
Rozdziat 10.
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2. Zaawansowana konfiguracja

Po skonfigurowaniu podstawowych ustawien przejdz do ustawier zaawansowanych:

¥v" Uruchom i skonfiguruj wypalanie informacji z VCA na strumieniu wideo z kamery - Rozdziat 11.

v' Ustaw wykrywanie manipulacji kamera lub jej zastanianie uzywajgc funkcji sabotazu kamery - Rozdziat 12.

v" Dowiedz sie, jak kamera wykrywa zmiany cze$ciowe sceny przy uzyciu odpowiedniej funkcji - Rozdziat 13.

v" Dowiedz sie, jak poprawnie zainstalowa¢ kamere i skalibrowa¢ VCA w 3D, aby uzyska¢ jak najlepsza skuteczno$¢

i zmniejszyc¢ ilos¢ fatszywych alarmoéw - Rozdziat 14.

\

Ustaw klasyfikatory niestandardowe, korzystajac z funkgji klasyfikacji (dodatkowa licencja) - Rozdziat 15.

\

Dostosuj zaawansowane ustawienia, takie jak: czas zatrzymania alarmu, punkt wykrywania i anulowanie drgan

kamery - Rozdziat 16.

3. Aplikacja wyszukujgca urzadzenia VCA - Admin Tool

Narzedzie mozna pobrac ze strony internetowej http://cbcpoland.pl

Umozliwia ono przeszukanie sieci w celu odnalezienia znajdujgcych sie w niej kamer, aktualizacje Firmware, zmiane
adreséw IP, zgrania oraz wgrania konfiguracji urzadzen.

Mozliwe jest rowniez ustawianie adreséw oraz wgrywanie wczesniej zapisanej konfiguracji do wielu urzadzen
jednoczesnie.

» IPAdminTool V3.23.27 - o X
File Setup System

IP Setup Update [ Reboot i Device Info | Account Refresh ] Device count : 3 Exit
Selected Device : |
I~ Filter IPrange : [192.168.15.0-192.168.15.255 Apply I~ Show snapshot
¥ _Product Name | Rack Info [ 1P Address [ MAC Address [ usn | Friendly Name Firmware | Uptime
ZS1-1DS 192.168.12.75 00:1C:B8:C0:28:C0 E60C028C0 Z51-1DS 1.12.0.8 00,04:39
IPN2103HD 192.168.12.74 00:13:23:08:CF:FC E7008CFFC IPN2103HD 1.12.0.8 01,03:42
ZN-DN312XE-M 192.168.12.21 00:1C:B8:C0:19:83 D80C01983 ZN-DN312XE-M 1.12.0.8 16,08:05

IP Setup — Przypisanie w jednym lub wielu urzagdzeniach statych adresow IP lub wtgczenie trybu pobierania ich
z serwera DHCP.

Update — Aktualizacja oprogramowania urzadzen (mozliwos¢ zaznaczenia wielu kamer jednoczesnie max. 4 szt.).
Reboot — Restartowanie urzadzen (nie przywraca ustawien fabrycznych).

Device Info — Wyswietlenie zaawansowanych informacji o urzadzeniach.

Account — Domysine logowanie do urzadzen z jakimi taczy sie program w przypadku zmiany IP lub aktualizacji.

Refresh — Odswiezenie listy urzadzen, ponowne ich wyszukiwanie.
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4. Aktualizacja Firmware

Po wybraniu przycisku Upgrade z narzedzia Admin Tool mamy mozliwos$¢ aktualizacji oprogramowania urzadzen.
W tym celu potrzebny bedzie nam plik Firmware (z rozszerzeniem *.enc) pobrany ze strony http://cbcpoland.pl.
Nalezy wcisngé Browse, wybrac pobrany plik i wcisng¢ Update, a nastepnie poczekac na zakonczenie procesu.

FW Path Browser
D: [root | pw: [pass Import || Export
Message Log

[[J until reboot is complete.

No Slot SsL Address

Port | State | step Progress. Log |

M1 - http  192.168.12.74 80  none oo 2017-07-27_17-11-56_152.168.12.74_80.Jog |

M2 - http  192.168.12.21 80  none oo 2917-07»27_17»11-56_191.l68.12421_50,bg‘

|

< >|
[enabless. ® . . . Port (80 Add || Delete || Select Unselect Buk Count| 10 Update Exit

5. Ustawienia strumieni dla kamer GANZ Powered by VCA

Watine. Strumienie Wideo nalezy skonfigurowac¢ w ten sposéb, aby obcigzenie procesora kamery nie przekraczato 25-
30%. Wtaczenie funkcji analitycznych obrazu wideo powoduje wygenerowanie zuzycia procesora na poziomie okoto
50%.

Najwazniejsze parametry, ktére brane sg pod uwage przy obliczaniu zuzycia procesora przez kodek to:

e  First Stream,

e Second Stream,

e  Snapshot - Video codec,
e Resolution,

e  MaxFPS.

Odpowiednie ustawienie tych parametrow ograniczy zuzycie procesora przez kodowanie wideo. W przypadku
rozdzielczosci wyzszych niz HD, zaleca sie ustawienie Max FPS w przedziale 6-9 kl./s.

FirstStream | Second Stream | Snapshot | Audio
Stream

@ Enable streaming

Video codec :

Resolution

» Video & Audio

Max. FPS :
» Event Configuration

» Network Configuration Gop

» Storage Profile identification : Higl
b:NCA Bit rate control

» Peripheral
* variable bitrate (VBR)

SRERrRONIE Maximum bitraste s ) 1250 (128 ... 12000 kbps)
» Activation Tmage quality :

» About Constant bitrate (CER

Target bitrate (128 ... 8000 kbps

The expected codec usage : 26% + 50% (VCA)
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6. Ograniczenia pod wzgledem wydajnosci urzadzen i skutecznosci

VCA. WAZNE!

Ta czes$¢ instrukcji jest bardzo istotna i ma na celu zapobiezenie nieoczekiwanym problemom zwigzanymi
z przekroczeniem wydajnosci urzadzen. Ten dokument stanowi jedynie surowe wskazowki, ktére pomoga

uzytkownikom skonfigurowaé urzadzenia.

Mozliwosci przetwarzania urzadzenia to jedna ze zmiennych, ktéra mozina rozwazy¢, aby wszystkie urzadzenia
pracowaty bez przerwy w oczekiwany sposéb. Ten dokument pomoze Ci dobraé najlepsze wartosci konfiguracji

urzadzen dla dowolnego systemu, w ktérym te maja dziata¢ catodobowo.

Mozliwos¢ przetwarzania, a wystepowanie problemoéw:

» Gubienie klatek Zuzycie CPU Symptomy
» Utrata pakietow ~60% Brak
> Utrata zdarzen | 60°80%  Akceptowaine
» Zawieszanie sie 80~95% .MozIM{e wystqpler‘ne
» Restartowanie sie nieoczekiwanego objawu
» Nieoczekiwane zachowanie
» Uszkodzenie urzadzenia
Powyisze objawy to jedne z gtéwnych probleméw, jakie mogg sie pojawi¢ w przypadku osiggniecia skrajnych

wydajnosci urzadzen. Zaleca sie zatem, aby nie przekracza¢ wydajnosci urzadzen i pamietaé o powyzszej tabeli

w przypadku:

Gdy konfigurujesz ustawienia strumieni (rozdzielczosé, kl./s.).
Gdy konfigurujesz uzywanie jednego lub dwdéch strumieni.

AN NN

Gdy wymagane jest wiele potaczen jednoczesnych z urzadzeniem.

Zuzycie procesora w zaleznosci od ustawien strumieni.

Gdy zdecydujesz sie uzywac zdje¢ (Snapshot), wykrywania ruchu (MD) lub analizy zawartosci wideo (VCA).

W rozdziale 6 niniejszej dokumentacji oméwiono ustawianie strumieni oraz ograniczenia z tytutu VCA. Nalezy przy
tym pamieta¢, ze wartosci zuzycia procesora przez kodek moga rézni¢ sie w zaleznosci od uzywanego modelu
urzadzenia, dlatego tez w tym punkcie nie znajdziesz tabeli z poréwnaniem. Kolejnymi statymi wartosciami zuzycia
procesora sg miedzy innymi MD, FD, czy tez zdjecia (warto$¢ zmienna w zaleznosci od rozdzielczosci).

Funkcja

Zuzycie CPU ~3% 5~10% ~10%

Zuzycie procesora w zaleznosci od ilosci potaczen jednoczesnych.

30~50%

Heatmap
~5%

Nalezy pamietac, ze test zostat przeprowadzony tylko w konfiguracji pojedynczego strumienia (nie z dwoma
strumieniami).

720p@15fps, 2500kbps (CBR)

2 XRTSP /5Mbps 4 xRTSP /10Mbps | 6 xRTSP /15Mbps | 8 xRTSP / 20Mbps

Przepustowos¢

10 x RTSP / 25Mbps

12 x RTSP / 30Mbps

33~40% 47~52% 55~60% 70~77%

Zuzycie CPU

83~87%

88~93%

1080p@15fps, 2500kbps (CBR)
Ll 2XRTSP/5Mbps | 4xRTSP/10Mbps | 6XRTSP/15Mbps | 8 XRTSP /20Mbps | 10 xRTSP /25Mbps | 12 X RTSP / 30Mbps
Zuzycie CPU 38~45% 50~60% 60~70% 80~85% 89~93% 90~96%

Dla lepszych wynikoéw...

Zaleca sie samodzielnie przeprowadzi¢ testy, aby uzyska¢ doktadniejsze wyniki wydajnosci, uzywajac tego dokumentu

jako odniesienia. Poniewaz istnieje wiele innych kombinacji konfiguracji, jak rowniez zmiennych srodowiskowych,

ktére nie zostaty uwzglednione w tym dokumencie. Jak na przyktad:
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Wersja oprogramowania (F/W).

Ztozonos¢ rzeczywistej sceny (ilos¢ generowanego ruchu na obrazie).
Rdézne ustawienia rozdzielczosci oraz odswiezania obrazu.

Medium sieciowe, w ktérym przepustowos¢ jest ponizej normy.

YV V V VY

llosci uruchomionych ustug, zdarzen i zapytan.

Aby uzyska¢ informacje odnosnie aktualnego zuzycia procesora, w przypadku testowania i zmian konfiguracji zaleca
sie, aby w drugim oknie przegladarki uruchomié podglad na zywo z urzadzenia, nastepnie wcisnac¢ przycisk ,,Panel”
i przejs¢ do zaktadki ,Status”.

Z tego poziomu mozemy monitorowac zuzycie procesora oraz sprawdzac ilos¢ aktualnych jednoczesnych potgczen
z urzadzeniem.

Option Status Unwarping

System

CPU : 68%

Memory : 51% 2017/07/31
Time 13:27:33
Uptime : 02:07:06 ZN1-FE
First Stream

Type : H264

Resolution : 2048X1536

Fps : 10

Bitrate : 1841kbps

RTSP Connect List

Total : 2

7. Licencje VCA

Ponizsza tabela opisuje wszystkie dostepne licencje dla urzadzen z serii GANZ Powered by VCA, przy czym licencja
ZNS-PRES jest zawsze uruchomiona jako wbudowana w urzadzenie. W sprawie licencji dla funkcji specjalnych t;j.
Heatmaps lub Retail Cloud Service nalezy skontaktowac sie z dziatem technicznym CBC Poland.

Urzadzenia z najnowszym F/W umozliwiajg uruchomienie 45 dniowej testowej licencji z wszystkimi dostepnymi
funkcjami VCA.

UWAGA ! Nalezy pamigtaé, iz funkcje Abandoned/Removed (Pozostawienie/Zabranie) obiektu, w nowych seriach
urzadzen dziatajacych z rozdzielczosciami powyzej D1 zostaty usuniete! Funkcji nie da sie uruchomié¢ nawet
w przypadku zmiany rozdzielczosci do D1.

Funkcja dostepna jest jedynie w modelach ZN-xxVE (w zwigzku z zakoriczeniem produkcji dostepnych jedynie do
wyczerpania zapasow), w oprogramowaniu VMS GANZ CORTROL oraz w Mostkach Video IP VCA (ZN1-VBP2000,
ZN1-VBP3500).

UWAGA ! Nalezy pamieta¢, iz mozliwe jest usunigcie wczesniej wykupionych i aktywowanych licencji z poziomu
menu , Aktywacja”. Takie dziatanie jest nieodwracalne! W przypadku usuniecia licencji jedyna opcja jest zakup
nowego tokena aktywacyjnego danej licencji.
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Licencja Opis funkcjonalnosci

40 stref/linii detekcji, sabotaz kamery, wykrywanie zmiany sceny, 5 linii liczacych dwu-kierunkowych, filtr cieni, kalibracja
szeroko$ci linii, liczniki, wbudowana baza danych licznikéw, wyswietlanie wartosci na obrazie kamery, zliczanie plus, minus,
réznica wejsé/wyjsé

40 stref/linii detekcji, sabotaz kamery, wykrywanie zmiany sceny, Perymetria - analiza obecnosci (inteligentna detekcja
ruchu/intruza), kalibracja 3D, klasyfikacja obiektéw, Dwell - filtr czasu przebywania w strefie, filtr kierunku poruszania sie, filtr
predkosci niska/wysoka

40 stref/linii detekcji, sabotaz kamery, wykrywanie zmiany sceny, 5 linii liczacych dwu-kierunkowych, filtr cieni, kalibracja
szerokosci linii, liczniki, wbudowana baza danych licznikéw, wyswietlanie wartosci na obrazie kamery, zliczanie plus, minus,
roznica wej$é/wyjsé, Perymetria - analiza obecnosci (inteligentna detekcja ruchu/intruza), kalibracja 3D, klasyfikacja obiektow,
Filtr czasu przebywania w strefie, filtr kierunku poruszania sie, filtr predko$ci niska/wysoka, Wykrywanie mozliwej kolizji, bliskiej
jazdy aut., Filtr zatrzymania sie, Wejscie i Wyjscie w strefe, Pojawenie sie i znikniecie w strefie, Pozostawienie/zabranie obiektu
(UWAGA! Tylko modele kamer i enkoderéw z rozdzielczoscia do D1, bez modeli: ZN1-xx, ZS1-xx, ZN-xxXE)

40 stref/linii detekcji, sabotaz kamery, wykrywanie zmiany sceny, 5 linii liczagcych dwu-kierunkowych, filtr cieni, kalibracja
szerokosci linii, liczniki, wbudowana baza danych licznikéw, wyswietlanie warto$ci na obrazie kamery, zliczanie plus, minus,
réznica wejs¢/wyjs¢, Perymetria - analiza obecnosci (inteligentna detekcja ruchu/intruza), kalibracja 3D, klasyfikacja obiektéw,
Filtr czasu przebywania w strefie, filtr kierunku poruszania sie, filtr predkosci niska/wysoka, Wykrywanie mozliwej kolizji, bliskiej
jazdy aut,, Filtr zatrzymania sie, Wejscie i wyjscie w strefie, Pojawenie sig i znikniecie w strefie (dotyczy sklasyfikowanych obiektdw
poruszajacych sie), Filtr wykrywania koloréw, Pozostawienie/zabranie obiektu (UWAGA! Tylko modele kamer i enkoderéw z
rozdzielczoscig do D1, bez modeli: ZN1-xx, ZS1-xx, ZN-xxXE)

8. Silnik VCA — Uruchomienie i opcje

Zanim witaczysz modut VCA upewnij sie, iz polecenia zawarte w rozdziatach 6 oraz 7 zostaty przez Ciebie zrozumiane
i wykonane zgodnie z zaleceniami. Dzieki intuicyjnej aplikacji konfiguracyjnej opartej na interfejsie WWW, mozliwe
jest szybkie i tatwe definiowanie regut generujgcych alarmy w czasie rzeczywistym.

VCA to silnik analityki wideo dziatajgcy w czasie rzeczywistym, ktory wykorzystuje zaawansowane algorytmy
przetwarzania obrazu, aby przeksztatci¢ go w sprawng inteligencje do zautomatyzowania proceséw wykrywania
réznych zachowan. Rdzeniem modutu VCA jest zaawansowany silnik do $ledzenia obiektéw, ktéry nieustannie Sledzi
ruchome i stacjonarne cele, a zarazem jest odporny na zmienne warunki otoczenia takie jak: zmiana oswietlenia,
poruszanie sie lisci, falowanie wody, itp.

Aby uruchomi¢ silnik VCA nalezy przej$¢ do ,Konfiguracja > VCA > Enable/Disable”, nastepnie zaznaczy¢ opcje ,,VCA
Configuration > Enable” i zastosowac ustawienia. Zaleznie od zainstalowanej licencji VCA pojawig sie w interfejsie
odpowiednie podmoduty VCA.

Basic Configuration

Video & Audio Go to Stream Configuration

Event Configuration Fmtllms

Network Configuration Object Tracking

Counting Line

O surveillance ® People

Select surveillance tracking for intruder detection or outdoor scenes. Select people tracking for tracking multiple
Zones and Rules people in indoor scenes.

Storage

Enable/Disable

Calibration Restore Defaults

Classification
Tamper Detection
Scene Change
Burnt-in Annotation
Reporting

* Counters

* Heatmaps

* Events (Beta)

*» Tracks (Beta)

Advanced

Tmnart/Fxnart
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= Object Tracking — Wtgczenie/Wytgczenie silnika $ledzenia obiektow.

= Counting Line — Wtgczenie/Wytgczenie silnika linii liczacych. Linie liczgce wymagaja aktywowania odpowiedniej
licencji.

= Surveillance — Wybierz w przypadku wykorzystywania VCA do wykrywania intruzéw lub dla scen zewnetrznych.

= People — Wybierz w przypadku wykorzystywani VCA do $ledzenia wielu ludzi jednoczesnie w pomieszczeniach
zamknietych.

UWAGA: Uaktywnij tylko te funkcje, ktére bedg uzywane. Poniewaz kazda z funkcji zuzywa cze$¢ zasobow
systemu, wigczenie funkcji, ktore nie s3 wymagane, moze pogorszy¢ ogélng wydajnos¢ systemu.

9. Strefy, linie i liczniki - podstawowe funkcje

Strefy i linie s3 obszarami wykrywania, na ktdérych dziatajg reguty VCA. Aby wykry¢ okreslone zachowanie, nalezy
wpierw okresli¢c obszar, w ktéorym ma nastepnie dziataé skonfigurowana podzniej reguta. Mozemy utworzyc
maksymalnie do 40 stref oraz linii, a w kazdej z nich mozemy utworzy¢ dowolne reguty zachowan.

Aby utworzy¢ strefy i skonfigurowac reguty nalezy przejs¢ do , Konfiguracja > VCA > Zones & Rules”, w tym menu
bardzo wazne jest, aby ActiveX byt zainstalowany, w przeciwnym razie interfejs VCA sie nie wyswietli. Na ponizszym
zdjeciu przedstawiono interfejs oraz oméwiono jego budowe.

Zones and Rules

Zones & Rules Logical Rules
[ Tree [ Value
&3 All zones and counters
- @@ Zones
y &R Zone 0 Zone 0
15 « \ p @@ Zone 1 Wejsie GI
3 < @@ Zone 2 Zone2
ZhLe =1 1@ Counters
1@ Counter0 in1
1@ Counter 1 outl
@} Counter 2 in2
1@ Counter 3 out2
— @2 Counter4 Roznica
Zans/Line Crestezons l@?Counter 5 Wejscie - Enter
Counter Create line 1@} Counter 6 Wejscie - Presence
Display Remove all zones and lines 1@} Counter 7 Wejscie - Kierunek
Pause
WYelrcie Eaterer
1390
1390
Lista dodanych stref, linii, licznika
Weipsise PPronEnCe oraz ich konfiguracje po kliknieciu

1724

| Rule Name Zone Name Object Type | start Time | End Time
Zone 0-CntLine - Di.. Zone0 2017-08-0112:29:29  2017-08-01 12:29:29
Zone 1-Cnt Line - Di..  Wejsie GI 2017-08-01 1 2017-08-01 12:2!
Zone 0-Cnt Line - Di.. Zone 0 2017-08-01 12:26:
Strefa Wejscie-Enter  Zone 2 Unclassified
Strefa Wejscie-Prese... Zone 2 Unclassified 01 12:26:37
Zone 0-Cnt Line - Di... Zone 0 Historia zdarzen 01 12:25:59
Strefa Wejscie-Kieru...  Zone 2 Unclassified 112:25:59
Strefa Wejscie-Prese... Zone 2 Unclassified OT 7 OE DT 2SSy 20T 7-08-01 12:25:
Zone 1-Cnt Line - Di..  Wejsie GI 2017-08-01 12:25:58

Nowg Strefe mozemy utworzy¢ na dwa sposoby:

= Dwukrotnie klikng¢ w dowolnym miejscu na wyswietlanym obrazie w konfiguratorze Stref/Linii jak wyzej.
= Klikng¢ prawym przyciskiem myszy na wyswietlanym obrazie z menu wybraé Zone/Line a nastepnie Create Zone lub
Create Line.

Nowg Strefe/Linie mozemy nastepnie w prosty sposéb dowolnie formatowa¢ do zgdanego ksztattu, zmieniaé jej
wielkos$¢ oraz miejsce na wyswietlanym obrazie. Aby tego dokona¢ wystarczy:

= W przypadku przesuwania jej na obrazie, ztapa¢ lewym przyciskiem myszy na srodku Strefy lub za Linie i trzymajac
przesuwac.
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= W przypadku zmiany ksztattu, nalezy ztapaé lewym przyciskiem myszy za punkty kraricowe (kropki na rogach lub
zatamaniach) i przesuwaé do momentu uzyskania odpowiedniego ksztatu.

= Aby dodaé nowy punkt krancowy ksztattu, nalezy klikng¢ prawym przyciskiem myszy w dowolnym miejscu na Strefe
lub Linie i wybra¢ z menu Insert node.

Po utworzeniu nowej Linii/Strefy lub w przypadku klikniecia na istniejgcg otworzy nam sie konfigurator Regut
Alarmowania, w ktérym przypisujemy i kalibrujemy zadane funkcje wykrywania zachowan z dostepnych dla danej
licencji. Widok ten bedzie sie réznit w zaleznosci od posiadanej licencji w urzagdzeniu.

Srefa Detekcyjna

Konfigurator Regut
Alarmowania dla Stref i Linii

Podglad Sledzenia oraz
Konfigurator Stref i Linii

Linia Detekcyjna

| Zorm Nawwe | Start Torm tnd Tm. [ -
Clypeet Srwasres Grman Lirs (2 1ST0-01 02 (25588
197001 02 02:54.50
15700102 02:55. 42

2 Nmmo;mss:—s
. e -

Historia Zdarzen

Oluct Presence Creen Line

Obiject Presence Green Line

Cbject Presence Ped Zore
bince Su Rad:

BERRE

Strefy badz Linie konfiguruje sie w identyczny sposob. W celu wykorzystania Linii z funkcjg linii liczagcej nalezy przejsé
do osobnego rozdziatu opisujgcego konfiguracje i kalibracje takiej linii.

Kazda Strefa lub Linia moze mie¢ swdj kolor (z 6 dostepnych) oraz unikatowa nazwe do rozrdznienia zastosowanej
Reguty. Ponadto Strefy mogg by¢ Detekcyjne lub Nie-Detekcyjne, w przypadku dodania strefy i zaznaczenia na niej
,brak detekcji” silnik VCA nie bedzie rozpoczynat, ani kontynuowat sledzenia obiektéw dla tej strefy.

Po stworzeniu interesujgcego nas ksztattu obszaru przechodzimy do konfiguracji Regut Alarmowania, w tym
przypadku odsytamy do rozdziatu nr 17, gdzie zostaty omdwione szczegétowo wszystkie dostepne reguty wraz z ich
kalibracja i sposobem dziatania.

Z menu kontekstowego po kliknieciu prawym przyciskiem myszy w podglad wideo z ustawien VCA > Zone & Rules
mozemy wybrac¢ nastepujgce funkcje:

e  Zone/Line — Tworzenie Strefy/Linii
o Create zone - Stworz strefe
o Create Line — Stwoérz linie
o Remove all zone and lines — Usun wszystkie strefy i linie
e  Counter - Liczniki
o Add counter — Dodaj licznik
o Reset all counters — Zeruj wszystkie liczniki
o Remove all counters — Usun wszystkie liczniki
e Display — Wyswietl pomocnicze informacje
o  Show timers — Pokaz czas trwania reguty
o Display Blobs — Wyswietl mape pikseli aktywnego $ledzenia VCA
o Display Objects — Wyswietl dodatkowe informacje obiektéw
= Display Objects — Wyswietlaj obiekty (gdy odznaczone, nie wyswietla ponizszych
informacji)
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= Display Objects in Multiple Colors — Wyswietla kazdy wykryty obiekt w réznym
kolorze
=  Display Non-Alarmed Objects — Wyswietla obiekty, ktére nie spetniajg regut
=  Display Object Speed — Wyswietla predkos¢ obiektu
= Display Object Height — Wyswietla wysoko$¢ obiektu
=  Display Object Area — Wyswietla zajmowany obszar obiektu
= Display Object Classification — Wyswietla klasyfikator obiektu
=  Display Object Color Signature — Wyswietla sygnature wykrywanego koloru obiektu
o Display System Messages — Wyswietla dodatkowe informacje systemowe jak: Uczenie sceny

e Pause - Zatrzymuje wyswietlany obraz w oknie (nie wptywa to na strumieniowanie), upraszcza
kalibracje

Liczniki — funkcja umozliwiajaca wyswietlanie na obrazie aktualnej wartosci licznika wystapienia alarmu z dowolnej
reguty lub linii liczace;j.

Dodanie nowego licznika wyglada identycznie jak stworzenie strefy, z tym ze w menu kontekstowym wybieramy
Counter > Add counter, nastepnie licznik mozemy umiesci¢ w dowolnym miejscu na obrazie.

Tree | Value
;OfCounterd -30
Name Roznica
Color B Fuchsia
= ;Q:Increment
Inc0 [ Zone 1-Cnt Line - Dir A
[dinct
1 ;0: Decrement
Dec0 l_ Zone 1-Cnt Line - Dir B L]
" 2D Decl M Zone 0-Cnt Line - Dir A
= ;®, Occupancy Ml Zone 0-Cnt Line - Dir B
[ OccO

Wejscie-Presence
. Strefa Wejscie-Enter

. Strefa Wejscie-Kierunek Wejs
. Zone 2-Speed Filter

W@_.I%’iﬁ%‘—&!“ﬁfr
3649

3649

Po kliknieciu w utworzony licznik pojawi sie jego konfigurator, w ktéorym mozemy przypisa¢ dowolng, stworzonag
wczesniej regute. Dzieki temu mozemy zwieksza¢ i zmniejszac jego wartos¢ wzgledem wystgpienia danego zdarzenia.

Ponadto dla stref mozemy wybra¢ dodatkowa, trzecig funkcje tj. zajetosé. Wyswietli ona wéwczas aktualng ilos¢
obiektow w strefie, spetniajgcych dang regute. Licznik mozna zerowac recznie klikajgc na niego i wybierajac Resetuj
licznik.

Y&

10. Uruchomienie silnika powiadomien i wysytanie MD (Detekcja
Ruchu) z dowolnej funkcji VCA

W przypadku braku wsparcia odbierania Metadanych Analitycznych z silnika VCA w urzadzeniach odbiorczych np.
Rejestratory, Oprogramowanie VMS istnieje funkcja, ktéra umozliwia przekonwertowanie dowolnych alarméw z VCA
na informacje MD (Detekcja Ruchu). Dane wyjsciowe jako niezrozumiate metadane analityczne zostajg zamienione
w prostg postaé zdarzenia detekcji ruchu po stronie urzadzenia jakim jest kamera, a nastepnie odebrane przez
rejestrator w standaryzowanej postaci jako znacznik MD.
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Aby uruchomi¢ te funkcje nalezy przejs¢ do ustawien moduty zdarzen , Konfiguracja > Event Configuration > Event
Rules” kolejno uruchomié modut zdarzen zaznaczajac ,,Enable event rules”, zastosowac ustawienia i wcisngé przycisk
»Add” jak ponizej.

» Basic Configuration

» Video & Audio === ‘
I
Event Rules

Motion Detection

3

Network Loss Name Description
HeatBodt Face Event for u...

MD
Schedule

vca teo srv
E-Mail Recipient
FTP Notification
HTTP Notification
TCP Notification

TCP Server

Copy... Modify... Remove

Multicast Notification

W nastepnym oknie kolejno zaznaczamy , Enable rule”, wpisujemy nazwe, zaznaczamy ,VCA source” i wybieramy
reguty, ktére maja generowaé MD, w ostatniej czynnosci zaznaczamy ,,Convert VCA event to MD event” i upewniamy
sig, iz opcja ,,Generated from” ustawita sie automatycznie na ,Start/End of VCA event”, klikamy ,,0K”. Od tej chwili
zaznaczone znaczniki reguty VCA s3 juz konwertowane do zdarzen MD.

» Basic Configuration

» Video & Audio

Event Rules

Motion Detection

Description :

Face Detection

Network Loss

Event Source Event Action

Heart Beat

Schedule

E-Mail Recipient

FTP Notification

HTTP Notification

[J Alarm(DO#1) Go to Sensor/Alarm Configuration

TCP Notification

TCP Server

Go to VCA Configuration

Multicast Notification

Network Configuration

O Zone 0

Storage [[] Zone 0-Cnt Line - Dir A

VvCA (] Zone 0-Cnt Line - Dir B

[[]Zone 0-Presence

.
Logicarremees

[ All counters

Peripheral

Maintenance

Activation

About

[] Counter 0
(] Counter 1

[] cConfiguration
] Tamper

VCA event option 6
Generated from :

evenI Start/End of VCA event I
[l Convert VCA event to MD event

11. Woypalanie informacji z VCA na obrazie wideo z kamery

Wypalanie informacji oznacza nadrukowanie informacji z modutu VCA na obraz strumieniowany w czasie
rzeczywistym do urzadzenia nagrywajacego. Wypalanie informacji mozna zatgczy¢ osobno dla kazdego strumienia,
czy tez zdjecia z kamery.
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» Basic Configuration

» Video & Audio fst ™ J il g Ontpitk

» Event Configuration

Enable Burnt-in Annotation
» Network Configuration

» St
A [ pisplay Zones

Enable/Disable [/ Display Objects
Zones and Rules || Non-Alarme bjec
e
Classification (] Object Height
I
Scene Change [Jobject Classificatio
Burnt-in Annotation
Resocting Text Size : small
* Counters (®) Display : s
* Heatmaps Alarm Object Color : Red
+ Events (Beta) - oo
+ Tracks (Beta) R . Yellow
—
Import/Export
| » Peripheral e
» Activation L
r i LHEE Medium [v]

V] Display Messages

Text Size : Medium [v]

[V Display Counting Line Events

» Enable Burnt-in Annotation — Zatgczenie wypalania informacji na obrazie kamery dla danego strumienia
» Display Zones — Wyswietlanie obrysu zdefiniowanych stref i linii
» Display Objects — Zakreslanie i wyswietlanie w ramce wykrytego obiektu
o Non-Alarmed Objects — Wyswietla wszystkie wykryte obiekty, nawet te nie spetniajgce Regut
VCA
Object Speed — Wyswietla predkos¢ wykrytego obiektu
Object Height — Wyswietla przewidywana wysokos¢ obiektu
Object Area — Wyswietla obszar zajmowany przez obiekt (w m?)
Object Classification — Wyswietla informacje o sklasyfikowaniu obiektu wg. Klasyfikatoréw

o O O O O

Display objects in two colors — Wyswietla wszystkie obiekty w dwdch kolorach
Display objects in multiple colors — Wyswietla obiekty w réznych losowych kolorach
Display Counters — Wyswietla wartosci lub/i nazwy licznikéw

Display Messages — Wyswietla informacje systemowe z silnika VCA

Display Current Profile — Wyswietla aktualny profil konfiguracji, jesli jest on dostepny

YV V VYV

Display Counting Line Events — Wyswietla zdarzenia diagnostyczne dla Linii Liczacych

12. Ustawienia anty-sabotazu kamery

Urzadzenia posiadajg funkcje antysabotazowa, dziatajgcg na module VCA, ktéra pozwala na wykrywanie réznego
rodzaju sabotazu kamery.
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W zaawansowanych ustawieniach wykrywania sabotazu mozliwa jest zmiana progéw obszaru obrazu, ktéry musi
zostaé zmieniony oraz czas, przez jaki musi zmiana trwac, by wywotane zostato zdarzenie sabotazu.

>

>

Tamper Duration until Alarm (Czas trwania): czas przez jaki obraz musi by¢ nieustannie zmieniany, aby
alarm zostat wyzwolony

Tamper Image Area (Prég Obszaru) - procentowy obszar obrazu, ktéry musi sie zmienié, aby alarm zostat
wyzwolony

Suppress Alarm on Lights on/off (Pomin Alarm przy przetaczaniu os$wietlenia): duze szybkie zmiany
w oswietleniu obrazu, takie jak witaczanie / wytgczanie os$wietlenia w pomieszczeniach, moga
powodowa¢ fatszywe wywotania sabotazu. Wiacz te opcje, jesli moze to wystepowaé w miejscu, w
ktorym kamera jest zainstalowana. Ta opcja zmniejszy jednak czuto$é na autentyczne alarmy, dlatego nie
zaleca sie jej stosowania jesli szybkie zmiany oswietlenia nie beda stanowic¢ problemu

Tamp

Tampered Image Area

Stast Time

13.

2017-08-01 145011

Ustawienia wykrywania zmiany sceny

Modut wykrywania zmian sceny resetuje algorytm sledzenia po wykryciu duzej trwatej zmiany w obrazie. Zapobiega
to wykrywaniu przez mechanizm sledzenia zmian obrazu jako obiektéw Sledzonych, ktédre mogg by¢ potencjalnymi
zrédtami fatszywych alarméw.

Rodzaje zmian wykrywanych przez modut wykrywania zmian sceny sg nastepujace:

>
>
>

>

Nagty ruch kamery (np. z powodu zmiany potozenia lub sterowania kamera PTZ)

Nagte zaciemnienie kamery (np. pojazd parkuje przed kamerg zastaniajgc wiekszos¢ jej sceny)

Zmiana oswietlenia na catej scenie (np. wtgczanie/wytgczanie o$wietlenia, oS$lepienie reflektorami
z pojazdu)

Przejscia dzieri/noc (np. gdy kamera przetgcza sie z trybu kolorowego na nocny czarno/bialy)

Dostepne s3 3 opcje trybu wykrywania zmiany sceny:

>

>

>

Automatic: automatycznie wykrywa zmiany sceny. Jest to zalecane ustawienie, chyba ze tryb
automatyczny powoduje problemy. Nagte zaciemnienie kamery (np. pojazd parkuje przed kamerg
zastaniajac wiekszos¢ jej sceny)

Manual: Umozliwia uzytkownikowi dostosowanie parametréw uzywanych przez algorytm wykrywania
zmian sceny

Disabled: Wytacza wykrywanie zmiany sceny

Zwrd¢ uwage, ze po wylaczeniu wykrywania zmiany sceny, duze zmiany w obrazie nie zostang wykryte. Na przyktad,
jesli ciezaréwka parkuje przed kamera, zmiana sceny nie zostanie wykryta, co moze skutkowadé fatszywymi alarmami.
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14. Instalacja kamer i kalibracja 3D VCA

Modut kalibracji zawiera wiele elementéw utfatwiajacych kalibracje kanatu.

Calibration

2018/07/19
14:40:16.763
kwghejdbwf;

Aktualnie
-1247

Ground plane

Calibration Status.

Status: Calibrated overhead

Preset Setups

Select: (Custom) [v]

Camera Setup

Height: meters
Tilt Angle: degrees

Vertical Field of View: degrees

Advanced Parameters

Pan Angle degrees

Roll Angle degrees

Podczas procesu kalibracji naktadka grafiki 3D musi by¢ dopasowana do zawartos$¢ obrazu wideo. Naktadka grafiki 3D
sktada sie z zielonej siatki, ktéra reprezentuje ptaszczyzne podtoza. Na ptaszczyznie podtoza umieszczone s3 liczne
Symbole 3D (postacie w ksztatcie cztowieka), ktére przedstawiajg wymiary osoby z aktualnymi parametrami
kalibracji. Symbole kalibracji stuza do weryfikacji wielkosci osoby na scenie i majg 1,8 metra wysokosci.

Symbole mozna przemieszczaé po scenie, aby dopasowac je do osdb (lub obiektdw o znanej, poréwnywalnej
wysokosci).

Parametry kalibracji mozna regulowad za pomocg myszy w nastepujacy sposéb:

= Kliknij i przeciagnij ptaszczyzne podtoza, aby zmienic kat pochylenia kamery
= Uzyj kétka myszy, aby wyregulowac wysokos¢ kamery
= Przeciggnij suwak, aby zmieni¢ pionowe pole widzenia

Panel sterowania zawiera nastepujace elementy sterujgce:

> Height (Wysokos$¢): Dostosowuje wysoko$é montazu kamery

» Tilt Angle (Kat Nachylenia): Dostosowuje kat nachylenia kamery

» VFOV: Reguluje pionowe pole widzenia kamery. Uwaga: Prawidtowa warto$¢ pionowego pola widzenia
kamery jest wazna dla doktadnej kalibracji i klasyfikacji

» Horizon (Horyzont): Witacza / wytgcza wyswietlanie horyzontu. Przydatne do ustawiania sie w linii
horyzontu przy gtebokiej scenie (duzych odlegtosciach)

Kalibracja kanatu jest niezbedna do oszacowania parametréw obiektu, takich jak wysokos$¢, powierzchnia, predkosé
i klasyfikacja. Jesli wysokosé, kat nachylenia i pionowe pole widzenia odpowiadajace instalacji s3 znane, mozna je
wprowadzi¢ po prostu jako parametry w odpowiednich polach na panelu sterowania. Jesli powyzsze parametry nie s
znane, skorzystaj z ponizszej sekcji, aby skalibrowac VCA:

Krok 1: Znajdz osoby na scenie

Znajdz kilka osob lub obiekty o rozmiarach odpowiadajacych osobie na scenie. Sprdébuj znalezé osobe w poblizu
kamery i osobe znajdujaca sie dalej od kamery. Przydatne jest uzycie sterowania odtwarzaniem / pauzg, aby
wstrzymaé wideo, aby mimika mogta by¢ doktadnie umieszczona. Umies$¢ mimike na ludziach lub w ich poblizu:
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= View Channels UDP PTZ » Calibration H 2

Calibration

= » - Enable Calibration

ot r~ .

= Preset
Height @ 4

[ ] 241

VOV o 4
[ Horsen
Grid
Advanced
Pan [ ] o
Roll @ 0
Burnt-in Annotation
[ oisplay zones
D Display Objects

Krok 2: Wprowadz prawidtowy parametr pionowego pola widzenia kamery

Okreslenie poprawnego pionowego pola widzenia jest wazne dla doktadnej kalibracji. Ponizsza tabela pokazuje
obliczone wartosci dla pionowego pola widzenia dla réznych rozmiaréw przetwornikow:

Tabela kalkulacji Pionowego Pola Widzenia (VFOV)
Ogniskowa (mm): 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 15 20 30 40 50
Rozmiar CCD | Wysoko$¢ CCD Wartos¢ VFOV
1/6" 1.73 mm 82 47 32 24 20 16 14 12 11 10 7
1/4" 2.40 mm 100 62 44 33 27 23 19 17 15 14 9 7
1/3.6" 3.00mm 113 74 53 1 33 28 24 21 19 12 11 9 6
1/3.2" 3.42mm 119 8 59 46 38 32 27 24 21 16 13 10 7
1/3" 3.60mm 122 8 62 48 40 33 29 25 23 20 14 10 7 5
1/2.7" 3.96 mm 126 8 67 53 43 37 32 28 25 22 15 11 8 6
1/2" 4.80 mm 135 100 77 62 51 44 38 33 30 27 18 14 9 7 5
1/1.8" 5.32mm 139 106 83 67 56 48 42 37 33 30 20 15 10 8 6
2/3" 6.60 mm 118 95 79 67 58 50 45 40 37 25 19 13 9 8
1" 9.60 mm 135 116 100 88 77 69 62 56 51 35 27 18 14 11
4/3" 13.50 mm 132 119 107 97 88 80 74 68 48 37 25 19 15

Jedli tabela nie zawiera odpowiednich parametréw, pionowg wartos¢ FOV mozna oszacowaé, wyswietlajgc skrajne
wartosci obrazu u goéry i u dotu. Zwréé uwage, ze bez prawidtowego pola widzenia w pionie moze nie by¢ mozliwe
dopasowanie mimik do 0séb w réznych pozycjach sceny.

Krok 3: Wprowadz wysoko$¢ montazu kamery

Jesli wysokos¢ kamery jest znana, wpisz jg bezposrednio. Jesli wysokos¢ nie jest znana, oszacuj jg jak najdoktadnie;j,
jak to mozliwe i wpisz wartosé.

Krok 4: Dostosuj kat nachylenia i wysoko$¢ montazu kamery

Dostosuj kat nachylenia kamery (i jesli to konieczne wysokos$c), az obie mimiki bedg w przyblizeniu tej samej wielkosci
co prawdziwa osoba w tym miejscu na scenie. Kliknij i przeciggnij ptaszczyzne podtoza, aby zmieni¢ kat nachylenia,
a nastepnie uzyj kotka myszy lub panelu sterowania, aby dostosowa¢ wysoko$é montazu kamery.
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Celem jest zapewnienie, aby mimiki umieszczone w réznych miejscach siatki odpowiadaty ludziom lub obiektom
o rozmiarach podobnych na scenie.

Krok 5: Sprawdz konfiguracje

Po skalibrowaniu sceny przeciaggnij lub dodaj mimike w réznych miejscach sceny i sprawdz, czy wygladajg one na ten
sam rozmiar / wysoko$¢, co prawdziwa osoba. Sprawdz, czy wysokos¢ i obszar wyswietlane przez wypalenie na
obrazie VCA wygladaja mniej wiecej poprawnie. Zwré¢ uwage, ze ustawienia wypalonych adnotacji w panelu
sterowania moga by¢ uzywane do wtgczania i wytaczania réznych typéw adnotaciji.

Powtarzaj krok 4, az kalibracja bedzie akceptowalna.

= View Channels UDP PTZ s Calibration H 2

Calibration
‘I..r4}‘ 14 | ¥
1.8m Eﬂanlecallbrannn
S
v}

] . ’_}.‘?‘

Preset
Height

®
Tt @® 235
L]

VFOV 40

D Horizon
Grid

Advanced
Pan [ ] 0
Roll o o

Burnt.in Annotation

C] Display Zones

Display Cbjects

D Object Speed
Object Height

D Object Area

Object Class

Wskazowka: Jesli wszystko péjdzie zle, a mimiki znikng lub zostang utracone z powodu dziwnej konfiguracji, wybierz
jedna z gotowych konfiguracji (Preset), aby przywrdéci¢ prawidtowa konfiguracje.

15. Dostosowywanie klasyfikatorow

Silnik VCA moze wykonywac¢ klasyfikacje obiektéw po poprawnym skalibrowaniu kamery. Klasyfikacja obiektow
opiera sie na witasciwosciach wyodrebnionych z obiektu, w tym powierzchni obiektu i predkosci. Modut VCA
domyslinie posiada fabrycznie zatadowane klasy obiektéw, w wiekszosci przypadkdéw nie trzeba ich modyfikowac.
W niektdrych sytuacjach moze by¢ pozgdana zmiana parametréw klasyfikacji lub dodanie nowych klas obiektow.

Choose an object classifier Detailed object classifier information

Id MName Mame: Person

02  Clutter Enable:

00 Person Ves[v|

03  Group of People .

01 Vehicle Min Area: 05
Max Area: 2

Min Speed: 0

Max Speed: 20
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Obiekty sg klasyfikowane zgodnie z tym, jak ich wtasciwosci pasuja do grup klasyfikacji. Wtasciwosci obiektow
w szczegolnosci zalezg od poprawnej kalibracji kamery. Kazda grupa klasyfikacji okresla zakres predkosci i zakres
obszaru. Obiekty wchodzgce w zakresy predkosci i obszaru zostang zaklasyfikowane jako obiekty odpowiedniej klasy.

Uwaga: Jesli wiele klas zawiera zachodzgce na siebie parametry predkosci i obszaru, klasyfikacja obiektow moze by¢
niejednoznaczna (poniewaz obiekt bedzie pasowat do wiecej niz jednej klasy). W tym przypadku faktyczna
klasyfikacja nie jest okreslona i w danym momencie wykryty obiekt moze przydzieli¢ losowg klase z zakresu.

16. Zaawansowane ustawienia VCA

W wiekszosci instalacji wystarczy domysina konfiguracja VCA. Jednak w niektérych przypadkach mozna uzyskac
lepszg wydajnos¢ przy zmodyfikowanych parametrach. Strona Zaawansowane ustawienia VCA umozliwia
konfiguracje zaawansowanych parametréw VCA.

Mozliwe parametry do ustawienia:
Alarm Holdoff Time (Czas wstrzymania alarmu)

Czas wstrzymania alarmu okre$la czas pomiedzy kolejnymi ponownymi alarmami generowanymi przez ten sam
obiekt wyzwalajacy te sama regute. Przyktadowo na scenie mamy ustawiong jedna strefe z regutg Enter, gdy cztowiek
zostanie wykryty i wejdzie w strefe zostanie wyzwolony alarm, nastepnie gdy wyjdzie ze strefy i ponownie wejdzie
przed uptywem domysinego czasu 5 sekund, ponowny alarm nie zostanie wyzwolony.

Ustawienie domyslne: 5 sekund.
Stationary Object Hold-on Time (Czas $ledzenia obiektu unieruchomionego)

Czas $ledzenia obiektu unieruchomionego okresla czas, przez jaki obiekt bedzie sledzony przez silnik, gdy stanie sie
nieruchomy (przestanie sie poruszac). Poniewaz obiekty, ktdre stajg sie nieruchome, muszg zostac "scalone" ze sceng
po pewnym okreslonym czasie, silnik $ledzacy zapomni o obiektach, ktdre staty sie nieruchome.

Ustawienie domyslne: 60 sekund.

Measurement Units (Jednostki Miary)

Okresla w jakich jednostkach wprowadzamy dane.

Minimum tracked object size (Minimalna wielkos$¢ sledzonego obiektu)

Minimalna wielko$¢ $ledzonego obiektu okresla rozmiar najmniejszego obiektu, ktéry zostanie uwzgledniony
w $ledzeniu.

W przypadku wiekszosci instalacji zalecane jest ustawienie domysine "Auto", poniewaz pozwala to algorytmowi
automatycznie wybrac najlepsza wartosé. W niektérych sytuacjach, gdy wymagana jest wieksza czutos¢, wartosc
mozna okresli¢ recznie. Obnizenie tych wartosci pozwala silnikowi na Sledzenie mniejszych obiektéw, jednakze moze
to zwiekszy¢ podatnosé systemu na fatszywe alarmy.

Display Options (Opcje wyswietlania)

Minimum alarm object display time: Minimalny czas podswietlania obiektu w alarmie po wyjsciu ze strefy.
Minimum object display time: Minimalny czas podswietlania obiektu nie w alarmie po wyjsciu ze strefy.
Detection Point of Tracked Objects (Punkt detekcji sledzonych obiektow)

Kazdy sledzony obiekt posiada wtasny punkt, ktdry jest uzywany do okreslenia pozycji obiektu i oceny, czy przecina
on strefe i wyzwala regute. Ten punkt nazywany jest punktem detekgji.

Istnieja 3 tryby definiujgce punkt detekcji wzgledem obiektu:
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Auto (Automatyczny)

W tym trybie punkt detekcji jest ustawiany automatycznie, w zaleznosci od konfiguracji czyli od kata nachylenia
kamery wzgledem podtoza. System ustawi tryb ,,Centroid” jesli kat nachylenia kamery przekroczy 60 stopni (kamera
patrzy znad gtowy). Tryb ,Midbottom”, kiedy kamera jst nieskalibrowana lub skalibrowana jest z kagtem nie wiekszym
niz 60 stopni.

Centroid (Po srodku)

W tym trybie punkt detekcji znajduje sie w sSrodkowej czesci wykrytego i Sledzonego obiektu.

Detection Point of Tracked Objects

Track Detection [Manual ]
A
k/\/\./
Centroid Midbottom

Midbottom (U dotu)

W tym trybie punkt detekcji znajduje sie w dolnej czesci wykrytego i $ledzonego obiektu. Zwykle jest to punkt
kontaktu z podtozem obiektu (gdzie obiekt przecina ptaszczyzne podtoza).

Detection Point of Tracked Objects

Track Detection | Manual

M

Centroid Midbottom

Metadata Format (Formaty i typy wysytanych Metadanych z silnika VCA)

W tym menu mozemy okresli¢ jakie dane chcemy odbieraé¢ z kamery. Po wiecej szczegétéow nalezy siegnaé do
instrukcji dla Integracji SDK/API. Metadane sg wysytane jako cze$¢ danych w strumieniu wideo (RTSP).

Waznymi w tej zaktadce funkcjami sg dane diagnostyczne (Diagnostic Metadata), przydatne w przypadku kalibracji
Linii liczacych, zachowania sie mechanizmu detekcji sabotazu zmiany sceny, czy tez informacji o wykrywanych
minimalnych obiektach (Blob). Nalezy pamieta¢, aby po kalibracji wytaczy¢ zbedne funkcje.

©2019. CBC Poland Sp. z 0.0. Wszystkie prawa zastrzezone.



Podrecznik instalatora — ANALIZA VCA

Threshold: 5 seconds
Height/Area/Speed units:  pratric

Metadata :

Event Object  [] Counting
Do not send empty metadata packets (metadata won't be sent if no information generated)

Minimum tracked object size: ® auto
O [ blobmap pixels

Minimum alarm object display time: 2000 milliseconds

O Default (choose centroid if calibrated overhead, midbottom if calibrated sideon or uncalibrated)
®) Centroid (force centroid)
(O Midbottom (force midbottom)

17. Typy dostepnych regut funkciji i filtréow VCA

Reguty sg stosowane do stref w celu wykrycia okreslonych zdarzen. Przyktadami regut, ktére mozna zastosowac s3:
wykrywanie obecnosci obiektu w strefie lub wykrywanie obiektu poruszajgcego sie w okreslonym kierunku w obrebie
strefy.

Ogdlne zasady wykrywania obiektéw i stosowania regut:
Wykryte obiekty opatrzone sg ramkg ograniczajacy i Sciezka. Obiekty moga by¢ renderowane w dwdch stanach:

Non-alarmed (Nie w Alarmie): Domysinie wyswietlane na zétto. Wykryty obiekt, ktdry nie spetnia zadnych kryteriow
wyzwalania reguty i nie wywotuje alarmu.

Alarmed (W alarmie): Domyslnie wyswietlane na czerwono. Wykryty obiekt, ktéry uruchomit jedng lub wiecej regut.
Powoduje wywotanie zdarzenia alarmowego.

Sciezka pokazuje historie miejsca, w ktérym znajdowat sie obiekt.
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Trasa jest wazna dla okreslenia sposobu uruchomienia reguty. Przeciecie punktu trasy ze strefa lub linig okresla, czy
reguta zostanie uruchomiona, czy nie. Ponizszy rysunek ilustruje ten punkt: slad niebieskiego pojazdu przecina sie ze
strefg wykrywania i jest wyswietlany na czerwono i odwrotnie, podczas gdy biaty pojazd przecina strefe wykrywania,
jej szlak (jeszcze) nie przecina sie, a zatem nie wywotat reguty i jest wyswietlany na zétto.

Vehicle

8 W

Zachowanie kazdego z typow regut wyjasniono ponize;j:
Presence

Obiekty znajdujace sie wewnatrz strefy lub przechodzgce przez linie wyzwalajg regute i wywotuja zdarzenie alarmu.

Direction

Reguta Kierunku wykrywa obiekty przemieszczajgce sie w okreslonym kierunku. Skonfiguruj zadany kierunek i kat
akceptacji, przesuwajac strzatki na widzecie sterowania kierunkiem. Kierunek gtéwny wskazuje duza strzatka
srodkowa. Katem akceptacji jest kat pomiedzy dwiema matymi strzatkami.

Obiekty poruszajace sie w skonfigurowanym kierunku (w granicach kata akceptacji), przez strefe lub przez linie,
wyzwalajg regute i wywotujg zdarzenie alarmu.

Ponizszy obrazek ilustruje, jak biaty samochdd poruszajacy sie w skonfigurowanym kierunku uruchamia regute,
podczas gdy inne obiekty nie.
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Dwell

Obiekty, ktore znajdujace sie w strefie dtuzej niz zdefiniowana ilo$¢ czasu, uruchamiajg regute i wywotujg zdarzenie
alarmu.

Na ponizszym obrazku osoba znajduje sie w strefie dtuzej niz 5 sekund, w przeciwienstwie do pojazddw.
Zdarzenie zostanie wiec wygenerowane wytacznie przez osobe.

Stopped

Reguta zatrzymania wykrywa obiekty, ktore staty sie nieruchome w strefie przez dtuzej niz okreslona ilos¢ czasu.
Uwaga: Reguta zatrzymania nie wykrywa porzuconych obiektéw. Wykrywa jedynie obiekty, ktére w pewnym
momencie przemieszczaty sie, a nastepnie staty sie nieruchome.

Enter and Exit

Reguta Wejscia wykrywa, gdy obiekty wchodza do strefy. Innymi stowy, wykrywa gdy obiekty przechodzg z zewnatrz
strefy do wnetrza strefy.

Odwrotnie, reguta Wyjscia wykrywa, kiedy obiekt opuszcza strefe: gdy przekroczy granice strefy od wewnatrz na
zewnatrz.

Uwaga: Reguty Wejscia i Wyijscia réznig sie od regut Pojawienia sie i Znikniecia:

Reguta Wejscia wykrywa juz aktualnie $ledzone obiekty przekraczajace granice strefy od zewnatrz do wewnatrz,
natomiast reguta Pojawienia sie wykrywa obiekty, ktdre zaczynaja by¢ sledzone w obrebie strefy (np. pojawiajg sie na
scenie przez drzwi).
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Reguta wyjscia wykrywa juz aktualnie Sledzone obiekty przekraczajace granice strefy od wewnatrz na zewnatrz,
natomiast reguta Znikniecia wykrywa obiekty, ktdre przestajg by¢ sledzone w obrebie strefy (np. Opuscic strefe przez
drzwi nie naruszajac granice strefy).

Appear and Disappear

Reguta Pojawienia sie wykrywa obiekty, ktére zaczynajg by¢ Sledzone juz w obrebie strefy, np. Osoba, ktéra pojawia
sie na scenie przez drzwi.

Odwrotnie, reguta Znikniecia wykrywa obiekty, ktore przestajg by¢ sledzone w obrebie strefy, np. Osoba wychodzi ze
sceny przez drzwi.

Uwaga: Reguty Pojawienia sie i Znikniecia réznig sie od regut Wejscia i Wyjscia, jak opisano szczegétowo wczesniej.
Speed

Reguta Predkosci wykrywa obiekty poruszajace sie w zakresie okreslonym przez dolng i gérna granice.

Uwaga: Urzadzenie musi by¢ skalibrowane, aby filtr predkosci byt dostepny.

Ponizszy obrazek ilustruje jak regute predkosci wyzwala samochdd poruszajacy sie z predkoscig 52 km / h, ale osoba
poruszajgca sie z predkoscig 12 km / h wychodzi poza skonfigurowany zakres (50-200 km / h), a zatem nie powoduje
uruchomienia reguty.

Tailgating

Tailgating (jazda na zderzaku, jazda na ogonie) — jazda pojazdem niebezpiecznie blisko pojazdu poprzedzajgcego,
ktéra nie gwarantuje, ze w przypadku potrzeby nagtego hamowania pojazdu z przodu, pojazd jadacy za nim (tailgater)
zredukuje predkos¢ do tego stopnia, by unikna¢ zderzenia.

Reguta Tailgating wykrywa obiekty przekraczajace strefe lub linie w szybkim ciggu obiekt za obiektem. Limit czasu
przejazdu obiektu bez wyzwalania reguty Tailgating jest konfigurowany w ustawieniu stref:

W tym przyktadzie obiekt 1 ma przekroczy¢ linie detekcji. Kolejny obiekt (obiekt 2) idzie $cisle za nim. Prég
wykrywania tailgating jest ustawiony na 5 sekund. Oznacza to, ze kazdy obiekt przekraczajacy linie w obrebie 5s
obiektu, ktéry przekroczyt linie, spowoduje uruchomienie reguty tailgating obiektu.
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Obiekt 2 przecina linie w ciggu 5 sekund od obiektu 1. Spowoduje to uruchomienie filtra tailgating i uruchomi
zdarzenie alarmowe.
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Tabela licencji i funkcji VCA:

Licencja fabryczna

Licencje dla funkcji specjalnych

Petne licencje VCA

Realizowane funkcje: VCApresIP-01 VCAcountIP-01 VCAdetectlP-01 VCAadvancedIP-01 VCAprolP-01

@ llosé stref detekcji oraz linii perymetrycznych 40 40 a0 a0 40
\L] Presence - Detekcja obecnosci intruza + - + + +
E] Eliminacja drgan obrazu + - + + +
‘J Detekcja sabotaiu kamery + + + + +
U Detekcja wejscia oraz wyjscia ze strefy - - + + +
\’__] Detekcja pojawienia sie lub znikniecia obiektu w strefie - - - + +
\E] Detekcja zatrzymania sie obiektu w strefie - - - + +
\L] Detekcja czasu obecnosci w strefie (Swendanie sig) - - + + +
\E] Detekeja kierunku poruszania sie obiektu / przejscia przez linie - - + + +
"' Linie liczace oraz Liczniki, Baza danych zliczania - + - + +
g Detekcja pozostawienia obiektu w strefie - - - + +
\ﬁ] Detekcja zabrania obiektu ze strefy - - - + +
@ Detekeja niedozwolonej predkosc - - + + 3
@ Kalibracja 3D oraz Filtry Klasyfikacji Obiektdw (Czfowiek, Pojazd, ... - - + + +
@] Filtr bramkowania tzw. ogona (kluczowanie czasowe) - - - + +
*=a*b| | pozbudowane Reguly Logiczne - - - + +
:@ Sledzenie ludzi - - - - +
@ Filtr detekdji kolordw - - - - +
Heatmap - Mapy ciepta - - - - +
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